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Liebherr introduced a world novelty of tower cranes at IBF in Brno 4 @ Liebherr stellte auf der IBF in Brno die Weltneuheit in Turmkranen vor

Zdvihaci technika
Liebherr predstavil na IBF v Brné svétovou novinku
ve vézovych jerabech

Obr. 1: Délkoveé ovladany teleskopicky vysun stozaru jefabu s naklonénim vy-

lozniku az o 20° umoznuje zvysovat vysku zdvihu bremene dle potreby stavby

Firma Liebherr nalezi mezi
nejvetsi svétové vyrobce
vézovych jerabd, které vyrabi
v jedenacti¢lenné radé: H, TT,
K, MK, LC, EC EL, ECB, ECH,
HC a NCK. Z této rady je
nejnovéjsi rada TT, nabizena
ve tfech modelech:

- 24TT s uzitnym zatézovacim
momentem 24 - 35 mt,

Obr. 2: Dalkové ovladané teleskopické prodluzovani vylozniku umoznuje znac-
né zmény vylozeni biemene a zmény uzitného momentu

s vylozenim 24 m,

- 27TT s uzitnym momentem
27 - 45 mt a vylozenim 27 m,

- 32TT s uzitnym momentem
30 - 57 mt a vyloZzenim 30 m.
Jejich zvlastnost spociva

ve snadném a optimalnim
prizptsobeni zakladnich
parametr( jefabu, tj. zdvihu,
vyloZeni a uzitného zatézovaci-

ho momentu potiebam
stavebniho objektu. Jde

o fiditelny teleskopicky vysun
stozaru ve dvou- az trech
stupnich (obr. 1) a teleskopicky
vysun vylozniku (obr. 2) o Sest
az sedm stupid a tim také
meénit uzitny zatézovaci
moment s nosnosti jefabu.
Touto kombinaci Ize k dané
stavbé volit optimalni paramet-
ry jerabu.

TECHNICKE PROVEDENI
JERABU
1) Celé fizeni je dalkové

(obr. 3) z nejvhodnéjsiho mista.

Faze 2 - zvlastnim uchycova-
cim mechanizmem se

na podvozek sloZi protizavazi
z jednotlivych dilct (obr. 5).
Faze 3 - po uloZeni protizavazi
se jefab postavi do konecné
pracovni polohy (obr. 6).

4) Teleskopicky vyloznik

u jednotlivych modeld je
slozen takto:

- model 24TT ma vnéjsi
zéakladni dil délky 14 m

a vnitini teleskopicky dil je
vysouvatelny po dvou

metrech na celkové vylozeni
16, 18, 20, 22 a 24 m podle
potieby,

Obr. 3: Prvni faze dalkového ustaveni jefabu na stavenisti

2) Jefab je na oto¢ném vénci
pevné uchycen na specialnim
kolovém podvozku s mechanic-
ky ovladatelnymi opérami

(obr. 4). Jeho kompletni
postaveni do pracovni polohy
je pouze jednim pracovnikem
béhem 30 minut.

3) Ustaveni jefabu do pracovni
polohy probiha ve tfech fazich:
Faze 1 - po pfijezdu na zadané
misto (obr. 3) se rozeviou

a ukotvi podpéry, az odlehci
pneumatiky. Lanovym systé-
mem se nadzdvihne stozar,

od néhoz se odkloni vyloznik.
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- model 27TT ma pevny vnéjsi
dil 15 m a teleskopicky dil
vysuvny na délky vylozeni 17,
19, 21, 23,25a 27 m,

- model 32TT ma pevny dil
18 m, teleskopicky dil

s vylozenim 20, 22, 24, 26,
28 a30 m.

Cely vyloznik u viech modelt
Ize vyskové sklopit o 20°.

5) Pojizdny vozik je dalkové
fizeny a ma téz nékolik
zvlastnosti:

- automaticky ménitelnou Sifku
posuvu z pevné Casti vylozniku
a teleskopickou ¢ast,
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Obr. 4: Pfivésna preprava jefabu na stavenisté na specialnim podvozku s podpérami

- dalkové ovladani zavésené
kladnice haku na dvou nebo
Ctyfech profilech lana, ¢imz se
méni nosnost a rychlost zdvihu
bfemene,

- pohyb voziku Ize v jakékoli

R L I T

Toto zafizeni umoziuje
plynulou zménu rychlosti

zdvihu v rozsahu 0 - 50 m/min.

- Elektronické fizeni EDC pro
plynulou zménu otacek jefabu
na oto¢ném vénci.

- Elektronické zafizeni pro
zablokovani otoce pfi nasilném
natoceni jefabu silou vétru.

- Elektronické zafizeni proti
pretizeni jefabu a fadu dalSich
zabezpecovacich opatieni.

- Elektromotor pro posuv
voziku po vylozniku

a teleskopicky vysuv Casti
vylozniku. M& dvé moznosti
pfepdlovani, coz umoznuje
volit dvé rychlosti,

20 a 40 m/min.

8) Snadny presun jerabu

(viz obr. 4) umoznuje rychlosti
po komunikacich 60 km/h

a po dalnici 80 km/h.

Vyuzitim shora uvedenych
technickych moznosti

Ize jefab v Sirokém meéfitku
optimalné prizpGsobit dané
stavbé i v podminkach
obtizného pfistupu, zejména
v méstské zastavbé.

Toto byly téZ diivody, pro¢
jefaby tohoto typu obdrzely
na leto$nim mezinarodnim
stavebnim veletrhu IBF 2003
v Brné zlatou medaili. a

poloze zablokovat nebo jej
nechat pojizdét po kterémkoli

teleskopickém dilu. Jinak
feceno - je-li vozik zablokovan,
pohybuje se teleskopicky dil
vylozniku, je-li zablokovan
teleskop, mlze se pohybovat
vozik.

6) Dalkové ovladana vyska
zdvihu héku teleskopickym
vysuvem stozaru u jednotlivych
modeld:
- 24TT - jeden teleskopicky vy-
suv umoznuje dvé vys-
ky zdvihu, 11,5 a 19 m.
- 27TT - dva
teleskopické vysuvy
umoznuiji vysky zdvihu
13,18 a 22 m. =
- 32TT - dva T T AN AN TN
teleskopické vysuvy ) ;
umoziuji vysky zdvihu ! ‘
14,5, 19 a 24 m.

7) Pouzita moderni
pohonova a regulaéni ]
technika

l\Ihl\..

- Navijeci bubny A
(vratky) pro pohon i
zdvihu bfemene ul
a montaz jefabu jsou
pohéanény elektromo-
tory, u nichz Siroky

a plynuly rozsah
otacek je docilovan
plynulou zménou
frekvence proudu.

Obr. 5: Druha faze ustaveni jefabu
do pracovni polohy, délkové ovladani
skladby protizavazi na podvozek
jefabu

Obr. 6: Treti faze - konecna, pfi niz
je jefab v pracovni poloze schopen
plnit zadané dkony
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